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Cel

Opracowanie autorskiej, referencyjneji otwartej bazy scenariuszy testowych dla pojazdéw autonomicznych,
uwzgledniajgcych warunki drogowe charakterystyczne dla Polski. Baza bedzie stanowi¢ podstawe do
projektowania, tworzenia, testowania i ewaluacji systemow percepcji pojazdéw L3-L5 wg SAE J3016™.

Scenariusze

« odcinki testowe dobrane ze szczegolnym uwzglednieniem warunkdw charakterystycznych dla Polski,
w tym miejsc o duzej wypadkowosci,

e uwzglednienie fragmentow drég wszystkich klas i kategorii, a takze organizacji ruchu, znakow,
sygnalizacji Swietlnej, oraz zdarzen losowych (np. korki, wypadki, roboty drogowe),

 interakcja pojazdu zinnymiuczestnikamiruchu - pojazdy, piesi, rowerzysci, UTO,

« kilkukrotna rejestracja pojedynczego fragmentu infrastruktury lub sytuacji drogowej w réznych
warunkach, wtym takze przy ograniczonej widocznosci (np. podczas mgty),

 tacznie ok. 100 odcinkow drég, kazdy z nich zmapowany min. 8 razy,
« dtugosc scenariusza min. 10s.

t klasyfikacja pojazdow zautomatyzowanych wg SAE J3016




Wyrozniki bazy

scenariusze charakterystyczne dla ruchu drogowego w Europie Srodkowej na (przyktadzie Polski),

scenariusze z udziatem roznych uczestnikow ruchu drogowego, w tym pojazdéw, pieszych oraz
Zwierzat,

scenariusze uwzgledniajgce ruch maszyn rolniczych,

rozne warunki atmosferyczne: dobra/zta widocznosé, 4 pory roku (w tym dane pozyskane
w warunkach zimowych z pokrywg $niezna na infrastrukturze), dzien/noc,

metadane Srodowiskowe (np. temperatura powietrza) oraz dane zorientowane na pojazd (np. kat
skretu kierownicy),

r6znorodnosSé sensoryczna (radary, lidary, kamery, IMU, GPS, kamera termowizyjna),
dane skalibrowane, dostarczane wraz z algorytmami transformowania do wspolnej przestrzeni 3D,
dane poprawnie zsynchronizowane, ostemplowane czasowo,

dane dostarczone w standardowych i otwartych formatach wraz z petng dokumentacjg, scenariusze
w formacie gotowym do wykorzystania w Srodowisku symulacyjnym zgodne z formatami ASAM,

baza udostepniona na zasadzie non-profit, dane mozliwe do uzycia zarbwno w projektach
OpenSource jak i w projektach komercyjnych (zamknietych),

uwzglednia wymagania przemystu, uczelni, instytucji wprowadzajgcych standardy dla
autonomicznych pojazdow i instytucji opracowujgcych przepisy drogowe.

Wyposazenie platformy badawczej przeznaczanej do zbierania danych

min. 5 kamer RGB global shutter min. 25 fps,

4 lidary min. 20 Hz: 1 dalekiego zasiegu, 1 Sredniego zasiegu (360 stopni), 2 krotkiego zasiegu,
6 radarow min. 13 Hz: 1 dalekiego zasiegu, 1 Sredniego zasiegu, 4 krotkiego zasiegu,

modut IMU-RTK-GPS (IMU 1000 Hz, GPS 100 Hz),

kameratermowizyjna min. 25 fps,

zestaw mikrofonow prébkowanych synchronicznie z czestotliwoscig min. 44 kHz,

czujniki ultradzwiekowe.

Adnotacje, czyli zbior etykiet danych o uczestnikach ruchu

wstepne etykietowanie z wykorzystaniem sieci neuronowych oraz zautomatyzowany system kontroli

jakosci danych zapewniajacy wysoka jakos¢ adnotacii,

poréwnanie jakosci adnotacji pomiedzy istniejgcymi bazami,
propozycja standaryzacji procesu adnotacji danych oraz walidacji ich jakosci.



Efekty projektu

e bazascenariuszy (dane surowe, dane zadnotacjami),

« serwisinternetowy umozliwiajgcy pobranie ifiltrowanie scenariuszy,

 dziatajgcy prototyp algorytmu, umozliwiajgcy filtracje i fuzje danych pozyskanych zsensorow,

e autorskie oprogramowanie umozliwiajagce automatyczne generowanie adnotacji danych oraz
Sledzenie obiektow,

« serwisinternetowy umozliwiajgcy walidacje algorytmoéw detekcji obiektow.
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zbiér scenariuszy gotowe stanowisko opracowanie modelu zakonczenie integracja, testowanie
drogowych badawcze pétautomatycznej badan terenowych i publikacja bazy
adnotacji danych

Advisory Board

Poza interesariuszami bezposSrednio zaangazowanymi w konsorcjum DARTS, projekt przewiduje
utworzenie Rady Konsultacyjnej (Advisory Board), w skitad ktérej wejdg podmioty zewnetrzne,
w szczegblnosci: konsorcja projektéow o zblizonej tematyce, stowarzyszenia handlowe oraz osrodki
naukowe i podmioty gospodarcze bezposrednio zainteresowane wynikami projektu DARTS. Rada
Konsultacyjna projektu bedzie wspierata jego rozwoj poprzez:

« doradztwo w zakresie jakoSci rezultatow projektu,
e udziatw dedykowanych spotkaniach,

e uczestnictwo w okreslonych wydarzeniach upowszechniajgcych (zwykle seminaria projektowe) oraz
udziatw dyskusjach panelowych,

« utatwianie dialogu i wspotpracy z przedstawicielami innych interesariuszy, do ktérych nie udato sie
dotrzeé konsorcjum DARTS.

Cztonkowie Rady uzyskajg utatwiony dostep do zatozen projektu, jego wynikdow i produktow, a takze
mozliwos¢ aktywnej wspodtpracy z konsorcjum przy opracowywaniu ostatecznych wynikoéw projektu.



